
3. Геометрические параметры конического прямозубого колеса 
3.1.  Таблица исходных данных  

Число зубьев 

шестерни  z1 

Число зубьев 

колеса  z2 

Передаточное 

число  u 

Внешний диаметр окружности 

вершин зубьев dαе2, мм 

Конусный 

угол 2 , град 

     

3.2. Эскиз зубчатого колеса с обозначением геометрических параметров   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 

 
 
 
 
 

 

      3.3. На чертеже колеса измерить полную высоту зуба he на внешнем дополнительном  

                    конусе (е) и  рассчитать внешний модуль по формуле: 


2,2

e
e

h
m             мм. 

Значение внешнего модуля, принятое по ГОСТ 9563-60,  me = ___ мм.     

Геометрические параметры конического прямозубого колёса  

 Число зубьев колеса 2z  

 Внешний делительный диаметр, мм  22 zmd ee  

 Внешняя высота головки зуба, мм eae mh 1 = 

 Внешняя высота ножки зуба, мм efe mh  2,1 = 

 Внешний диаметр окружности  вершин  
 зубьев, мм  

 2222 cos2 aeeae hdd  

 Внешний диаметр окружности впадин, мм     2222 cos2 feefe hdd  

 Внешнее конусное расстояние, мм 





2

2

sin2

zm
R e

e  
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1. Геометрические параметры цилиндрического прямозубого колеса 
1.1.  Таблица исходных данных 

Число зубьев 

шестерни  z1 

Число зубьев 

колеса  z2 

Передаточное 

число  u 

Диаметр окружности 

вершин зубьев  dα2, мм 

Угол наклона 

зубьев , град 

    0 

      1.2.  Эскиз зубчатого колеса с обозначением геометрических параметров   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

      1.3. На чертеже колеса измерить диаметр dα2 вершин зубьев, определить число  

                     зубьев z2 и  рассчитать модуль по формуле: 








2
cos

2

2

z

d
m a

           мм, 

Значение модуля, принятое по ГОСТ 9563-60,  m = ___ мм.     

Геометрические параметры цилиндрического прямозубого колёса 

Число зубьев колеса   2z  

Делительный диаметр, мм    cos/22 zmd               

Высота головки зуба, мм    mha 1                     

Высота ножки зуба, мм    m,h f 251                 

Диаметр окружности вершин, мм    aa hdd 222                  

Диаметр окружности впадин, мм    ff hdd 222                      

Межосевое расстояние передачи, мм   





cos2

)( 21 zzm
aw          

 

2. Геометрические параметры цилиндрического косозубого колеса 
2.1.  Таблица исходных данных 

Число зубьев 

шестерни  z1 

Число зубьев 

колеса  z2 

Передаточное 

число  u 

Диаметр окружности 

вершин зубьев  dα2, мм 

Угол наклона 

зубьев , град 

     

      2.2. Эскиз зубчатого колеса с обозначением геометрических параметров   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

      2.3. На чертеже колеса измерить диаметр dα2  вершин зубьев, угол наклона β зубьев,  

                    определить число зубьев z2 и рассчитать модуль по формуле:  







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2
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z

d
m a

         мм. 

Значение модуля, принятое по ГОСТ 9563-60,  m = ___ мм.     

Геометрические параметры цилиндрического косозубого колёса 

  Число зубьев колеса   2z  

  Начальный диаметр, мм    cos/22 zmd                 

  Высота головки зуба, мм    mha 1                     

  Высота ножки зуба, мм    m,h f 251                 

  Диаметр окружности вершин, мм    aa hdd 222                  

  Диаметр окружности впадин, мм    ff hdd 222                      

  Межосевое расстояние передачи, мм   





cos2

)( 21 zzm
aw  

 


